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台大案號:                   (由產學組填寫)
產學合作中心聯絡人：                電話：              e-mail： 
	產品/技術名稱
	行人空間行為預測模型

	發明人/單位
	黃漢邦/國立台灣大學機械工程學系

	產品/技術說明


	本發明係提出一種行人行為學習模型，可以透過觀察行人行走軌跡，進而瞭解行人行為與環境特徵的關係，並透過機器學習理論將此空間關係以一行為預測模型呈現。

	應用範圍


	都市建築規劃、智慧型機器人智慧型大眾運輸設施。

	產品/技術優勢


	本發明所提出的方式可以on-line的偵測與學習各種行人空間行為，同時此預測模型可以預測長距離的行人行走路徑。

	市場潛力


	在都市規劃或建築規劃領域，時常需考量行人與環境的關係，來設計緊急出口位置或是大樓疏散方式，所提出之技術將可用於此領域各項相關行人模擬。
在智慧型機器人領域，為了要使機器人能融入人類生活中，機器人必須瞭解人類社會中各項行人行為與環境的關係，透過此一技術，機器人可以on-line發現與學習行人的行為，並進一步使機器人表現出相同的行為。

	產品/技術

智財權保護方式
	（由技轉組填寫）
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